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Abstrak—Sistem Keamanan sangat dibutuhkan bagi masyarakat terutama dengan mengamankan barang barang berharga mereka agar
tidak mudah di curi Apalagi zaman sekarang sudah banyak berita kemalingan tersebut terutama berita kemalingan kendaraan
bermotor dalam keadaan terparkir pada lokasi parkiran. Masyarakat tidak lah tenang dengan banyak segala cara bisa diatasi untuk
melakukan pencurian Kali ini, Penulis melakukan sebuah penelitian yaitu mengamankan kendaraan bermotor dari kemalingan
tersebut terutama di area parkiran yaitu Implementasi Sistem Keamanan Parkir Kendaraan menggunakan Sensor Jarak HC-SR04 dan
kamera cerdas Protokol MQTT dengan telegram. Sensor Ultrasonik HC-SR04 adalah sensor utama yang digunakan yang dapat
mengeluarkan gelombang ultrasonik sehingga objek yang berada di depannya terdeteksi melalui gelombang jarak ultrasonik serta
dapat di publish/subscribe di Platform IoT untuk memonitoring sumber informasi dalam mengawasi kendaraan tersebut Sensor
diaktifkan ketika akan aktif dan terdeteksi bila ada objek (manusia) di depannya. Sistem keamanan ini menggunakan Sensor
Ultrasonik HC-SR04, Sensor Getar Module SW-420, Buzzer, Lcd12C, beserta ESP32Cam yang dapat mengatasi terjadi nya
kemalingan di area parkir ESP32Cam digunakan sebagai kamera cerdas untuk menangkap kemalingan tersebut dengan memberitahu
si pengemudi kendaraan melalui telegram.

Kata Kunci: Sistem Keamanan, Sensor Ultrasonik He-Sr04, Mqtt, Esp32cam.

1. PENDAHULUAN

Sistem keamanan merupakan sistem yang digunakan untuk memberikan rasa aman dan tentram serta bebas dari bahaya
ataupun ancaman, sehingga seseorang tidak merasa takut, resah, ataupun gelisah terhadap barang berharga yang di
tinggalkan seperti kendaraan bermotor dalam area parkir (Sujadi & Paisal, 2018). Tentunya setiap manusia
membutuhkan yang namanya jaminan keamanan dalam atas aktivitas yang di lakukan nya, keamanan menjadi bahan
pertimbangan yang begitu penting dalam kehidupan. perkembangan teknologi saat ini di butuhkan untuk memberikan
dan meningkatkan kepada masyarakat. Belakangan ini kerap terjadi kasus kehilangan barang-barang salah satunya
sepeda motor (Yustiana & Mulya, 2021). Berbagai macam bentuk dan model alat pengaman yang sangat pesat ini
didorong karena tingginya angka kejahatan yang terjadi saat ini. Melihat sering tindak kejahatan yang dilakukan oleh
pencuri dengan sasaran kendaraan bermotor yang dalam keadaan diam sedang ditinggal oleh pemiliknya, membuat
orang resah apabila hendak meninggalkan kendaraan bermotor. Untuk mengatasi masalah pencurian kendaraan
bermotor di buat sebuah alat yang dapat mendeteksi kemalingan tersebut melalui pancaran gelombang jarak sensor
ultrasonik dan kamera cerdas yang dapat menangkap maling tersebut melalui telegram. (Hidayat et al., 2018).

Berdasarkan data Badan Pusat Stistik Provinsi Sumatera Utara jumlah unit kendaraan bermotor yang terdaftar
pada tahun 2004 sampai 2013 sebesar 35.520.096 dengan data terupdate pada tahun 2018 hanya saja masih mencatat
dari tahun 2004 sampai dengan 2013 hingga saat ini (Badan Pusat Statistik, 2018). dengan meningkatnya jumlah
kendaraan yang terjadi pada saat ini serta kebutuhan hidup yang mendesak menyebabkan tindakan kasus kriminal
meningkat banyaknya pencurian kendaraan bermotor seperti yang terjadi adalah sepeda motor, dll telah membuktikan
bahwa lemahnya keamanan yang terdapat pada kendaraan tersebut (Afandi, 2021). Sebagian besar pabrikan hanya
menyediakan pengamanan dasar seperti: kunci stang dan inovasi dari kunci kontak saja. Namun sistem kerja dari
pengamanan seperti ini belum dapat diandalkan oleh pemilik kendaraan (Andesta & Ferdian, 2018).

Oleh karena itu akan dibangun sebuah sistem keamanan parkir kendaraan bermotor dan di aktifkan pada area
parkiran terutama pada kendaraan tersebut. Sensor akan bekerja dengan mendeteksi objek ketika berada di depannya.
aksi pencurian dan perampokan kendaraan bermotor roda dua mengalami peningkatan cukup signifikan baik motor
maupun barang berharga yang terletak di dalam jok motor sering menjadi target incaran para pencuri yang
menimbulkan keresahan juga kerugian materi yang tidak sedikit (Permana et al., 2022). maka dengan dibangun alat ini
menggunakan teknologi internet of things sistem keamanan parkir kendaraan bermotor menggunakan sensor jarak HC-
SR04 dan kamera cerdas sehingga alat ini aktif digunakan untuk mendeteksi kemalingan tersebut sehingga kemalingan
dapat terdeteksi oleh sensor dan kamera pengawasan dan di beritahu oleh sistem melalui telegram.

Beberapa referensi sebelumnya banyak yang membahas tentang program sistem keamanan diantaranya adalah
menggunakan alat untuk membandingkan kinerja dua buah sensor pada sistem pendeteksi jarak berbasis [oT dengan
fokus parameter yang diuji adalah pembacaan sensor, QoS pengiriman data, dan kebutuhan daya. Adapun dua sensor
yang menjadi subyek perbandingan adalah HC-SR04 dan GP2YA21YK. Sebagai alat bantu analisis, penelitian ini
menggunakan dua tool, yaitu Thingspeak dan Wireshark. Hasil uji kinerja menunjukkan bahwa dalam hal ketepatan
penentuan jarak, HC-SR04 memiliki kinerja yang jauh lebih baik dibandingkan GP2YA21YK. Pada HC-SR04, rata-
rata galat pembacaan sebesar 0,82 cm, sedangkan pada GP2YA21YK sebesar 14,40 cm (Santoso & Irawan, 2022).
Penelitian berikutnya adalah Implementasi NodeMCU ESP8266 Dalam Rancangan Bangun Sistem Keamanan Sepeda
Motor Berbasis IoT Penelitian ini dirancang sebuah Sistem Keamanan Sepeda Motor berbasis loT menggunakan modul
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WiFi NodeMCU ESP8266 yang dapat dikendalikan menggunakan aplikasi telegram dengan tujuan untuk mencegah
terjadinya pencurian sepeda motor. NodeMCU difungsikan sebagai unit pemroses untuk mentrigger relay 4 channel
yang akan mengaktifkan beberapa fitur keamanan hanya dalam waktu kurang lebih 3 detik seperti mematikan mesin
motor dan menyalakan peringatan dini menggunakan aplikasi telegram pada smartphone kepada pemilik sepeda motor.
Hasil yang diberikan ketika motor telah diamankan adalah respon feedback ke aplikasi telegram (Manullang et al.,
2021). Penelitian berikutnya yaitu dengan menggunakan sebuah alat rancang sistem kendali pintu pagar otomatis
dengan mendeteksi Plat Nomor Kendaraan dengan Metode OCR (Opftical Character Recognition). Penelitian ini
mengusulkan rancangan bangun sistem kendali pintu pagar otomatis yang berbasis pengolahan citra digital dengan
mendeteksi plat kendaraan bermotor dengan jarak maksimal 20 cm. Citra digital direkam menggunakan kamera yang di
lengkapi dengan lampu pencahayaan untuk meningkatkan resolusi dan fokus hasil dari rekaman plat, selanjutnya untuk
sistem otomatis gerbang di kendalikan menggunakan mikrokontroller arduino uno yang di koneksikan dengan sensor
limit switch, sensor ultrasonik, dan motor servo (Alam et al., 2022).

Berdasarkan Latar Belakang tersebut, maka diambil judul penelitian tentang Implementasi Sistem Keamanan
Parkir menggunakan Sensor Jarak HC-SR04 menggunakan Protokol komunikasi MQTT sebagai Protokol Komunikasi
yang dapat menerapkan komunikasi dari mesin perangkat ke platform melalui publish/subscribe data dari broker
sehingga menampilkan data sensor ultrasonik secara real-time. Keamanan selanjutnya yaitu menggunakan teknologi
kecerdasan buatan menggunakan metode Machine Learning yang dapat mendeteksi seseorang yang tidak di kenal
sehingga sistem pintar bisa mengenali mana yang pengemudi dan mana yang tidak dengan menggunakan alat kamera
0OV2640 dengan mikrokontroller ESP32Cam yang dapat di program menggunakan pemograman python dengan library
face recognition dan sistem dapat memproses kamera untuk mendeteksi objek yang tidak dikenal maupun yang dikenali
nya sehingga menghasilkan output gambar melalui telegram.

2. METODE PENELITIAN

Tujuan penelitian ini adalah untuk melakukan suatu penelitian keamanan parkir terhadap kendaraan bermotor yang
terparkir di area parkiran dengan menggunakan alat yang dapat bekerja ketika di aktifkan pada suatu tempat terutama
pada Area Parkiran. Metode keamanan yang digunakan pada alat ini adalah menggunakan sensor ultrasonik yang dapat
mendeteksi pantulan gelombang jarak antara 2 cm sampai 400 cm dengan ditambah menggunakan sensor getar untuk
mendeteksi getaran ketika ada objek yang terdeteksi pada kendaraan. Keamanan selanjutnya menggunakan kamera
yang dapat di program dengan /ibrary face recognition yang dapat mendeteksi wajah seseorang sehingga sistem dapat
mengenali objek tersebut. Lokasi dan Waktu Penelitian yang dilakukan pada penulisan skripsi ini dilakukan penelitian
pada lokasi area parkir Masjid Nurul Iman Huta Sidorejo Kabupaten Simalungun.

2.1 Rancangan Penelitian

Gambar 1. Flowchart Rancangan Penelitian

Berikut adalah Penjelasan dari rancangan penelitian terdapat pada Flowchart 1. sebagai berikut :

a. Melakukan studi lapangan dengan mendatangi langsung ke lokasi area parkir yang terdapat dalam masalah
penelitian.

b. Mengidentifikasi masalah yang terjadi di area tersebut.

c. Studi Literatur yaitu pengumpulan data beruba artikel jurnal nasional maupun internasional yang dapat menjadi
rujukan. Mendesain sistem program yang akan di bangun pada system keamanan sensor parkir.

d. Pembuatan rancangan program alat

e. Melakukan pengujian alat

f. Menghasilkan serta mengimplementasi alat yang di rancang pada area lokasi tersebut dan kembali pada studi kasus
pada penelitian yaitu sistem keamanan sensor parkir.

2.2 Prosedur Pengumpulan Data

Data dikumpulkan berdasarkan referensi yang pernah dibuat sebelumnya dan diimplementasikan serta di kembangkan

lagi dengan teknologi keamanan yang baru. Adapun langkah prosedur pengumpulan data digunakan pada penulisan

skripsi ini yaitu sebagai berikut:

a. Studi literature
Pada penulisan skripsi ini, penulis banyak mempelajari artikel jurnal nasional maupun internasional yang dapat
penulis jadikan kutipan maupun rujukan dan dikembangkan lagi dengan konsep sistem keamanan yang baru
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terutama di bidang Kecerdasan Buatan dan Internet Of Things.

Studi lapangan

Studi lapangan dilakukan dengan turun langsung ke lokasi area lapangan yaitu terdapat pada lokasi area parkir

Masjid Nurul Iman Huta Sidorejo Kabupaten Simalungun.

Alat analisis data

Penelitian ini menggunakan beberapa alat yang digunakan dalamn penelitian terutana pada pembuat alat IoT
diantaranya menggunakan sensor jarak ultrasonic HC-SR04, Sensor getar Module SW-420,Shield dan Relay serta

menggunakan Mikrokontroller ESP8266 NodeMCU dan ESP#@ Cam.

Instrumen Penelitian

Berikut merupakan instrument penelitian yang digunakan untuk pembuatan program system keamanan parkir

berbasis IoT. Terdapat perangkat keras dan perangkat lunak pada program sebagai berikut.
1. Perangkat Keras (Hardware)

Table 1. Perangkat Keras Yang digunakan

Z
o

Perangkat Keras Yang Digunakan

O 0 3 N L A W N —

—_
S

Power Bank

NodeMCU ESP8266 Amica

Sensor Ultrasonik HC-SR04

Sensor Getar Module SW-420

LCD 16x2 beserta 12C

Kabel Jumper

Shield ESP Baseboard dan Relay 1 Channel
Buzzer 1 Buah

Kabel USB Micro

ESP32Cam tipe OV2640

2. Perangkat Lunak

Table 2. Perangkat Lunak yang Digunakan

No Perangkat Lunak yang digunakan
1 Fritzing

2 Arduino IDE

3 Visual Studio Code

2.3 Diagram Aktifitas Penelitian

a.

Sistem Kerja Program Alat

Berikut adalah penjelasan dari Gambar 2. Flowchart Alur Sistem kerja alat berikut ini adalah:

Mengaktifkan

Sistem

Sensor Ultrasonic
HC-SRO4 Akuif

Kamera System

Sian

Camera siap
Mikrokontroller
NodeMCU
ESP8266 & Relay

membaca objek

<&>

Kamera mendeteksi

ketika ada objek yang
tidak dikenali sysem

Server Broker
Cloud EMOQX

dan dikenali system

Suara Mesin
System

Sensor Getar
SW-420 Aktif

Hasil Output
LCD 12C

Gambar 2. Flowchart Alur Sistem Kerja Program Alat
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1. Mengaktifkan Sistem Pada Alat [oT Sistem Keamanan Parkir.

2. Sensor ultrasonik HC-SR04 dan kamera siap dalam keadaan aktif

3. Sensor ultrasonik HC-SR04 siap membaca dan dalam keadaan aktif sensor memiliki 2 fungsi yaitu Echo dan
trigger. Echo dapat mengeluarkan gelombang sinyal suara nya dan trigger dapat menangkap gelombang sinyal
suaranya. Sehingga ketika di dekatkan objek akan terdeteksi.

4. Kamera berfungsi ketika ada objek yang tidak dikenali oleh sistem maka secara otomatis sistem akan
memberitahu bahwa sistem telah terdeteksi ada orang yang tidak dikenal, suara mesin sistem akan berbunyi dan
di kirim ke telegram.

5. Mikrokontroller NodeMCU, shield relay baseboard sudah dalam keadaan aktif.

6. Pancaran gelombang sinyal suara sensor ultrasonik HC-SR04 dapat membaca pada sistem alat [oT dan dapat di
publish ke broker server dan akan di subscribe di client platform.

7. Buzzer dalam keadaan aktif dan akan berbunyi ketika sensor telah terdeteksi.

8. Sensor getar juga dalam keadaan aktif ketika membaca objek yang telah terdeteksi mendekati kendaraan maka
sensor getar akan mengalami getaran dan menghasilkan output pada layar Led.

b. Blok Diagram

Safior Mikrokontroller
Ulcasonik NodeMcu Lyl _»| Sensor Getar [ o LCD
HC.-SRO4 Esp8266 & Relay Buzzer SW-420
Server Broker
Cloud EMQX ™ Platform loT
Kamera > ']',_-]._-gr-_""

Gambar 2. Blok Diagram

Pada gambar diatas, dijelaskan blok diagram pada pembuatan sistem keamanan parkir berbasis IoT yaitu
menggunakan sensor Ultrasonik HC- SR04 sebagai perintah sensor utama yaitu sensor jarak dengan mendeteksi
jarak ke objek yang di depan nya dan menggunakan ESP32Cam yang akan mendeteksi objek yang terdapat ketika
objek berada di depan sensor. ESP32Cam dapat mengenali objek tersebut menggunakan pendekatan algoritma
Machine Learning sehingga sistem dapat belajar melalui data yang di berikan dan sistem dapat memahami objek
yang di kenal maupun tidak di kenali sehingga ketika sistem terdeteksi oleh kamera dan sensor akan memberitahu
melalui telegram. Mikrokontroller yang di gunakan pada prototipe ini adalah mikrokontroller NodeMCU ESP8266
dan Shield ESP Baseboard dan Relay serta menggunakan tambahjan sensor getar SW-420, Buzzer, dan LCD 12C.

c. Pemodelan metode
Pemodelan Metode adalah langkah langkah alur dari proses percobaan yang dibuat dalam bentuk gambar alur dan
keterangan dari proses percobaan tersebut. Adapun Pemodelan Metode Pada skripsi ini adalah sebagai berikut:
1. Menentukan Alat Bahan

Gambar 3. Bahan Alat Sistem Keamanan Parkir
Pembuatan Program Alat IoT ini di perlukan beberapa prototipe alat bahan yang di butuhkan yaitu terdapat
gambar diatas diantaranya yaitu Sensor Ultrasonik HC-SR04 (Sensor Jarak), Mikrokontroller NodeMCU
ESP8266 dan ESP Shiled Baseboard (Papan Pengembangan Alat). ESP32Cam, Sensor Getar SW 420, Buzzer,
LCD beserta 12C.
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2. Rancangan Diagram Cirkuit Elektronik
Berikut adalah Desain diagram cirkuit elektronik Alat IoT menggunakan Software Fritzing yaitu terdapat pada
gambar dibawah.

Gambar 4. Desain Rangkaiam Cirkuit

3. HASIL DAN PEMBAHASAN

3.1 Hasil

Berikut merupakan hasil rangkaian pada pembuatan alat Internet Of Things Sistem Keamanan Parkir terdapat pada
gambar di bawah ini yaitu sebagai:

Gambar 6. Rangkaian Alat Sistem Keamanan Parkir

3.1.1 Hasil Rakitan

Hasil rakitan yang dikembangkan pada penelitian ini adalah sistem keamanan parkir berbasis Internet Of Things dengan
menggunakan alat komponen yang dijelaskan sebelumnya dan rangkaian diagram sirkuit elektronik yang dibuat pada
gambar sebelumnya. Berikut adalah gambar hasil rakitan yang dilakukan pada percobaan sebelumnya.

——

Ft'". -

Gambar 7. Hasil Rakitan Alat

Pada Perakitan alat IoT perlu diketahui penjelasan dalam melakukan sebuah rakitan alat IoT sistem keamanan parkir
yaitu sebagai berikut:

a. Alat ini memiliki tegangan untuk mengatur arus listrik sebesar 5V DC Pada sensor ultrasonik yang dihubungkan ke
Mikrokontroller NodeMCU ESP8266 ke Pin OUT VCC.

Sensor Ultrasonik HC-SR04 menghubungkan GND ke GND pada Mikrokontroller NodeMCU.

Sensor Ultrasonik HC-SR04 menghubungkan Trigger ke Pin OUT D5 (GP1O14) pada Mikrokontroller NodeMCU
Sensor Ultrasonik HC-SR04 menghubungkan Echo Pin ke Pin OUT D6 (GP1012) padaMikrokontroller NodeMCU.
Sedangkan Sensor Getar Module SW-420 menghubungkan Pin OUT VCC ke 5V NodeMCU, Pin OUT GND ke

o a0 o

Copyright © 2023 Muhammad Dendi Ardana, Page 387



Prosiding Seminar Nasional Teknologi Komputer dan Sains
Vol 1, No 1, November 2023, page 383 - 389

ISSN 3030-8011 (Media Online)

Website https://prosiding.seminars.id/prosainteks

GND pada NodeMCU dan Pin OUT DO (GPIO16) Pada Mikrokontroller NodeMCU

f. Pin Buzzer Output suara menggunakan Pin OUT D7 (GPIO13) NodeMCU dan Pin OUT GND ke Pin Out GND
NodeMCU.

g. Layar LCD menggunakan konektor 12C sehingga dapat di program untuk menampilkan oufput Pada Sensor Getar
SW-420.

h. LCD 12C menghubungkan Pin SDA dan SCL menghubungkan ke Mikrokontroller NodeMCU ESP8266 ke Pin
OUT DI(GPIOS) dan D2 (GPIO4).

i. ESP32 menggunakan kamera jenis tipe OV2640 Berbasis Internet Of Things dapat di program langsung
menggunakan Downloader/ Programmer FTDI menggunakam USB Micro dimana dapat di program dengan
menggunakan Arduino IDE dan Library OpenCV Python.

3.2.2 MQTT. JS

Pembuatan selanjutnya adalah perancangan program MQTT berbasis JavaScript yang digunakan adalah menggunakan
Server Broker Cloud dan dapat di hubungkan dengan menggunakan Web Socket sebagai perantara Jaringan untuk
menghubungkan ke Broker yaitu menggunakan nama Broker EMQX. Data dapat dipublish dari data perangkat
mikrokontroler NodeMCU ESP8266 Publish ke Broker EMQX dan akan di transfer melalui jaringan websocket
sehingga dapat di tangkap oleh si server broker nya. Berikut adalah hasil contoh proses kirim data publish/subscribe
data ke client menggunakan MQTT Broker EMQX JavaScript.

Gambar 15. Proses MQTT.JS Pub/Sub Data Broker ke Client

Platform loT Chient
Subscribe

MQTT Javascript
Waohencb st

Proses alur cara kerja publish/subscribe pesan data dari perangkat mesin akan di kirim kan melalui websocket
antar jaringan internet dan akan di publish di broker cloud server (broker.emqx.io), sehingga broker akan mengirimkan
data nya ke platform dashboard web melalui jaringan websocket.

3.2.3. Tampil Data MQTT
MQTT.Js menampilkan data dapat diambil dari broker server cloud EMQX yang dapat terhubung menggunakan
websocket dengan topik berlangganan dari Perangkat IoT ke Platform Dashboard sehingga data dapat diambil dan di
tampilkan dari server broker EMQX dan disimpan ke dalam database Sql yang terhubung dengan server Node.Js lalu di
tampilkan melalui Chart pada tampilan halaman utama dashboard.

Gambar 16. Koding MQTT.Js

Hasil tampilan data Mqtt yang terdapat pada Perangkat IoT yaitu ketika sensor terdeteksi oleh objek yang di
depannya maka data tersebut akan di kirim ke server broker cloud EMQX ke Platform Dashboard dengan menggunakan
server Node.Js yang terhubung langsung dengan server broker dan disimpan di dalam database sql.

Tabel 3. Hasil Pembacaan data sensor Ultrasonik

No Topik Payload Date/time
1 esp/hcsr04 5,457 2022-09-12 15:2519
2 esp/hcsr04 5,219 2022-09-12 15:25:16
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3 esp/hcsr04 7,48 2022-09-12 15:25:13
4 esp/hcsr04 4,862 2022-09-12 15:25:10
5 esp/hcsr04 4,947 2022-09-12 15:25:06
6 esp/hcsr04 5,287 2022-09-12 15:25:03
7 esp/hcsr04 5,355 2022-09-12 15:25:00
8 esp/hcsr04 4,862 2022-09-12 15:24:56
9 esp/hcsr04 4,828 2022-09-12 15:24:53
10 esp/hcsr04 5,168 2022-09-12 15:24:50
11 esp/hcsr04 6,239 2022-09-12 15:24:47

Data yang terdapat pada tabel diatas adalah data sensor , merupakan data jarak ke objek yang terdeteksi dalam satuan
(cm) dan di simpan datanya ke database sql. Selanjutnya data yang masuk akan di tampilkan di chart pada halaman web
IoT yaitu terdapat pada gambar di bawah ini:

Gambar 18. Tampil data di dalam chart

3.2.4. Proses Sistem Kerja Kamera Cerdas

Setelah semua dilakukan sensor akan mendeteksi keberadaan objek tersebut melalui pancaran gelombang ultrasoniknya
antara jarak ke objek dalam satuan (cm) dan dapat di tampilkan serta di monitoring melalui platform dashboard IoT.
Teknologi berikutnya adalah menggunakan sistem keamanan yang dapat memberikan informasi malalui telegram
dimana kamera akan bekerja dengan menangkap kemalingan tersebut melalui kamera yang sudah di program dan dapat
memberitahu si pengemudi kendaraan bahwa ada objek yang tidak dikenali berada pada kendaraan bermotor tersebut di
area parkiran. Berikut merupakan hasil gambar yang dapat ditangkap oleh kamera sehingga objek yang tidak di kenal
mendekati kendaraan tersebut.

« . :m_m.&

Gambar 19. Hasil Output Objek yang terdeteksi

Gambar diatas adalah hasil tangkapan kamera ketika ada objek yang terdeteksi oleh sensor dan akan langsung ditangkap
melalui kamera cerdas dan dikirim melalui telegram. Ketika sistem mendeteksi objek yang dikenal maka sistem akan
memberikan nama default bahwa itu adalah sipemilik kendaraan bermotor dan memberikan hasil output mesin suara
"Welcome Home Smart Parking" dan mengirimkan teks "Welcome" di telegram. Apabila sistem tersebut tidak
mengenali seseorang maka sistem tersebut akan menghasilkan output berupa "Unknown" dan menginformasikan
"WhoAre you? Siapa kamu? Please Go Back Later! Silakan Pergi Kembali dan mengirimkan berupa teks "People
Detected" di telegram. Sehingga si pengemudi bisa tahu apa yang terjadi di area parkiran pada kendaraan bermotor
tersebut.

4. KESIMPULAN

Kesimpulan yang dilakukan pada penelitian ini adalah dengan membuat keamanan alat loT yang dilakukan pada sistem
keamanan parkir untuk mengatasi terjadinya pencurian kendaraan bermotor di area parkiran. Alat ini digunakan untuk
memberitahu si pengemudi bahwa ada objek atau seseorang yang tidak di kenali tersebut masuk ke dalam area parkiran
terutama pada kendaraan yang ada. Dengan melakukan keamanan seperti ini sehingga bisa memberitahu si pengemudi
kendaraan untuk antisipasi terhadap pencurian kendaraan. Si pencuri kendaraan atau orang yang tidak di kenal akan di
tangkap oleh si kamera dan menginformasikan si pengemudi melalui web dan bantuan lewat telegram bahwa ada orang
yang tidak di kenal (unknown) pada kendaraan bermotor di area parkir.
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